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CHAPTER 1

çżĎèčĚäÿĂæd̄űæżąèűşçijŰéŸ§éIJĂæśĆçŽĎéčd̄æIJž

1.1 çşżçż§éIJĂæśĆ

1.1.1 æŮăäžžæIJž

1ïijŐä¡£çŤĺPixhawkä¡IJäÿžåĚűéčd̄èąŇæŐğåĹűåŹĺçŽĎæŮăäžžæIJžãĂĆ

2ïijŐäÿĂäÿłå¿őåd̄Ńè¡ęè¡¡LinuxèőąçőŮæIJžãĂĆ(ä¿ŃåęĆ:æăŚèŐŞæt’¿)

3ïijŐåÿęæIJL’USBéĂĆéĚ åŹĺçŽĎXBeeæĺąåİŮãĂĆ(ä¿ŃåęĆ:XBee S1, XBee
S2CïijŇç L’ç L’)

4ïijŐ(åŔŕéĂL’)çŤĺäžŐèřČèŕŢçŽĎUSB- ttléĂĆéĚ åŹĺ(ä¿ŃåęĆFT232,
CP2102/CP2104ïijŇäÿ ä¡£çŤĺPL2303) çd’žä¿Ń:XBeeæĺąåİŮéĂŽè£ĞUSBè£d̄æŐěåĹřRPi,
RPiéĂŽè£ĞUARTè£d̄æŐěåĹřPixhawkãĂĆåIJĺRpiäÿŁéĚ ç¡őçąňäżűUARTïijŇä¡£åĚűè£ŘèąŇåIJĺ921600bps
æşćçL’źçŐĞïijŇäÿŐPixhawkçşżåĹŮçŽĎèő¿ç¡őäÿĂèĞt’ãĂĆ(http://ardupilot.org/dev/docs/
partner-computers.html)

1.1.2 åIJřéİćæŐğåĹűçńŹ

1ïijŐäÿĂäÿłLinuxèőąçőŮæIJžãĂĆ(èŹŽæŃ§æIJžäź§åŔŕäżě)

2ïijŐåÿęæIJL’USBéĂĆéĚ åŹĺçŽĎXBeeæĺąåİŮãĂĆ(åęĆXBee S1, XBee S2Cç L’)
éĂŽåÿÿäÿĂäÿłåd’ŽæŮŃç£ijçżĎæĹŘåŇĚæŃňäżěäÿŃçąňäżűïijĹåŻŻè¡t’ïijL’ïijŽ

1.1.3 äÿĂäÿłåŻŻè¡t’éčd̄èąŇåŹĺçŽĎæd̄ĎæĹŘïijŽ

1. åŻŻè¡t’æIJžæd̄ű X1ïijĹå£ĚéążïijL’

1
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2. åŁĺåŁŻél’ňè¿¿ X4 ïijĹå£ĚéążïijL’

3. æŮăåĹůçŤţå ŘèřČéĂ§åŹĺïijĹçŤţèřČ/ESCïijL’X4 ïijĹå£ĚéążïijL’

4. PixhACK v3 éčd̄æŐğ X1 ïijĹå£ĚéążïijL’

5. CUAV GPS X1 ïijĹå£ĚéążïijL’

6. æŮăçž£æŢřäijă (CUAV RADIO/XBEE/XTEND/HACKLINK/WP-LINKïijL’ X1åŕź
ïijĹå£ĚéążïijL’

7. åŁĺåŁŻçŤţæśăïijĹå£ĚéążïijL’

8. RCéĄěæŐğåŹĺåŠŇRCæŐěæŤűæIJžïijĹå£ĚéążïijL’

9. æŮăåĹůäžŚåŔřæĹŰèĂĚçŻÿæIJžïijĹåŔŕéĂL’ïijL’

10. èűĚåčřæşćæĹŰèĂĚæ£ĂåĚL’äijăæĎ§åŹĺïijĹåŔŕéĂL’ïijL’

11. åĚL’æţĄåőŽçĆźäijăæĎ§åŹĺïijĹåŔŕéĂL’ïijL’

1.1.4 æŤŕæŇĄçŤţæśăçśżåd̄Ń

ä¡£çŤĺæăĞéĚ çŽĎCUAV IVæĺąåİŮïijŇæŤŕæŇĄæăĞåĞĘ2-6VåŁĺåŁŻçŤţæśă

IVæĺąåİŮæŤŕæŇĄ2-6VçŤţåŐŃãĂĄ0-60AçŤţæţĄ åőd̄æŮűçŻŚæţŃ

çŘĘèőžäÿŁïijŽ

éIJĂèęĄåőd̄æŮűæŐğåĹűèČ¡éčd̄èąŇçŽĎéńŸåžęåŠŇèůİçęż:èů§åŁĺåŁŻçż èĹłæŮűéŮt’ãĂĄéĄěæŐğåŹĺæĹŰèĂĚæŢřäijăéĂŽèőŕèůİçężæIJL’åĚş

èĞłäÿżéčd̄èąŇçŽĎéńŸåžęåŠŇèůİçężïijŽèů§åŁĺåŁŻãĂĄçż èĹłæŮűéŮt’æIJL’åĚş

1.1.5 PixHackéčd̄æŐğæİ£èő¿åd’ĞæŐěçž£åőŽäźL’

æŕŔçğ éčd̄èąŇåŹĺçŽĎçŤţåŁĺæIJžéąžåžŔ (éĞŇè¿źçŽĎæŢřå ŮåŕźåžŤçŽĎéčd̄æŐğæİ£çŽĎPWMè¿ŞåĞžçńŕåŔč)

CW éąžæŮűéŠĹèd̄žæŮŃæąĺïijŇçż£èL’šåŻ¿çd’ž

CCWéĂĘæŮűéŠĹèd̄žæŮŃæąĺ ïijŇèŞİèL’šåŻ¿çd’ž

æşĺæĎŔïijŽéŤŹèŕŕçŽĎæŐěçž£åŠŇåŻžäżűïijŇéČ¡äijŽåŕijèĞt’èţůéčd̄åřśç£żè¡ęïijŇæĹŰèĂĚäÿěéĞ å¿ĂäÿĂè¿źåĂ¿æŰIJïijŇéIJĂèęĄèřĺæĚŐåőL’èčĚåŠŇéĂL’æŃl’åŻžäżű

1.1.6 åŻŻè¡t’éčd̄èąŇåŹĺïijŽ

è£Źçğ Håd̄ŃæIJžæd̄űïijŇåžŤèŕěéĚ ç¡őXåd̄ŃæĺąåijŔ

1.1. çşżçż§éIJĂæśĆ 3
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CHAPTER 2

è¡ŕäżűåŔŁåţŇåĚěåijŔçşżçż§éĚ ç¡ő

éčd̄æŐğçŽĎTelem2æŐěåŔčäÿŐRaspberryPIçŽĎUARTéĂŽè£Ğ3-pin twisted ca-
bleè£d̄æŐěïijŇRaspberryPIäÿŐXBee(æIJňéąźçŻőéĞĞçŤĺXBee pro s1)éĂŽè£ĞUSB ca-
bleçŻÿè£d̄ãĂĆäÿžäžĘä¡£äÿL’èĂĚèČ¡åd’§æ čåÿÿéĂŽä£ąïijŇéążæŇL’çĚğäżěäÿŃæ ěéłd’è£ŻèąŇéĚ ç¡őãĂĆ

2.1 RaspberryPIéĚ ç¡őåŔĆèĂČ

2.1.1 1. æăŚèŐŞæt’¿æŞ ä¡IJçşżçż§(æşĺ:æIJňéąźçŻőéĞĞçŤĺåÿęæIJL’åŻ¿å¡ćçŢŇéİćçŽĎUbuntu
MATE 16.04 for RaspberryPI 3BïijŇåĚűäżŰçŽĎOSéĚ ç¡őæŰźæşŢåŔŕèČ¡äÿ åŘŇ)

1. SDå ąæăijåijŔåŇŰè¡ŕäżűSD Formatter 4.0 for SD/SDHC/SDXC

2. çşżçż§éŢIJåČŔæŰĞäżűåIJĺUbuntu mateåőŸç¡ŚäÿŁäÿŃè¡¡ïijŇåĘŹåĚěSDå ąçŽĎè¡ŕäżűWin32
Disk Imager

3. åőL’èčĚæŞ ä¡IJçşżçż§æŮűïijŇåŃ¿éĂL’åijĂæIJžèĞłåŁĺçŹżå¡ŢãĂĆ(åőd̄çŐřauto-login)

4. æŞ ä¡IJçşżçż§åőL’èčĚåőŇæĹŘäżěåŘŐïijŇäÿŃè¡¡æŰĞæIJňçijŰè¿ŚåŹĺgeditïijŇæŰźä¿£åŘŐçż æŻt’æŤźéĚ ç¡őæŰĞäżűãĂĆ
sudo apt install gedit

2.1.2 2. åřĘUARTåŘŕçŤĺäÿžcommunication interfaceãĂĆ

1. sudo gedit /boot/cmdline.text

2. åĹăéŹd’èŕ åŔěâĂŸconsole=serial0,115200âĂŹä£İå ŸåźűéĂĂåĞžãĂĆ

7
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2.1.3 3.ä£őæŤźUARTéĚ ç¡őïijŇåĚşéŮ èŞİçL’ŹïijĹæşĺ:mateçşżçż§éżŸèőd’èŞİçL’Źå ăçŤĺUARTïijL’

1. sudo gedit /boot/config.txt

2. ä£őæŤźinit_uart_clock to 16MHzäżěåŔŁinit_uart_baudrate to
921600åźűåĹăéŹd’èŕ åŔěåL’ éİćçŽĎæşĺéĞŁçňęåŔů#ãĂĆïijĹæşĺ:éčd̄æŐğTelem2æşćçL’źçŐĞäź§èęĄçŻÿåžŤåIJřä£őæŤźäÿž921600ïijL’

3. åIJĺæŰĞæIJňäÿŃéİćæůżåŁăèŕ åŔěâĂŸcore_freq = 250âĂŹ

4. åIJĺæŰĞæIJňäÿŃéİćæůżåŁăèŕ åŔěâĂŸdtoverlay=pi3-disable-
btâĂŹä£İå ŸåźűéĂĂåĞž

5. sudo systemctl disable hciuart sudo reboot

éĞ åŘŕåŘŐUARTéĚ ç¡őåőŇæĹŘ

2.1.4 4. åőL’èčĚPythonåŇĚåŠŇLinuxåŇĚãĂĆïijĹæşĺ:mateçşżçż§èĞłåÿępython
2.7çŐŕåćČïijL’

1. sudo apt install python-pip python-dev sudo pip install pip dronekit xbee numpy gps
pyzmq –-upgrade

2. sudo apt install python-serial

2.1.5 5. åijĂåŘŕsshãĂĆ

1. sudo apt install openssh-server openssh-client

2. sudo raspi-cofig

3. åĞžçŐřéĚ ç¡őçŢŇéİćïijŇéĂL’æŃl’âĂŸnetworkâĂŹãĂĆ

4. éĂL’æŃl’âĂŸssh enabledâĂŹãĂĆ ### 6. èő¿ç¡őåijĂæIJžèĞłåŘŕçĺŃåžŔãĂĆ(çąőä£İauto-
loginåůšåőd̄çŐř)

5. sudo gedit /etc/rc.local

6. åIJĺæŰĞäżűäÿ æůżåŁă cd /AmazeFly python onboard.py -xbee /dev/ttyUSB –pix
/dev/ttyAMA0ïijŇä£İå ŸéĂĂåĞž

2.2 XBeeéĚ ç¡őåŔĆèĂČ

2.2.1 1. åŻžäżűçČğåĘŹ

1. äÿŃè¡¡åůěåĚůXCTU

2. çČğåĘŹDigiMeshåŻžäżű(æşĺ:æŐĺè Ř8073 – Xbee DiGiMesh 2.4)

2.2. XBeeéĚ ç¡őåŔĆèĂČ 8
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2.2.2 2. åřĘéĚ ç¡őæŰĞäżűåŕijåĚěXBee
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CHAPTER 3

çijŰéŸ§çĺŃåžŔèğčæd̄Ř

3.1 1. äżŃçż

AmazeFlyçŽĎæŮăäžžæIJžéĞĞçŤĺPixhawkåŠŇArduPilotåăĘæăĹä¡IJäÿžåőČäżňçŽĎä¡Őçžğéčd̄èąŇæŐğåĹűåŹĺïijŇåźűä¡£çŤĺdronekit-
pythonä¡IJäÿžéńŸçžğåžŤçŤĺçĺŃåžŔæŐğåĹűãĂĆåĹřçŻőåL’ äÿžæ ćè£ŸæšąæIJL’åIJĺPixhawkåŠŇArduPilotçžğåĹńè£ŻèąŇä£őæŤźïijŇæL’Ăäżěè£ŹäÿłéąźçŻőåőŇåĚĺæŸŕçŤĺPythonçijŰåĘŹçŽĎïijŇè£ŘèąŇåIJĺLinuxçŐŕåćČäÿŃ(ä¿ŃåęĆRaspberry
Pi)ãĂĆ

AMazeFlyçŽĎæŮăäžžæIJžä¡£çŤĺXBeeæĺąåİŮåIJĺæŮăäžžæIJžåŠŇåIJřéİćæŐğåĹűçńŹäźŃéŮt’åżžçńŃéńŸåśĆéĂŽä£ąç¡ŚçżIJãĂĆ

3.1.1 1.1 åijŢçŤĺ

Quan Yuan,FlydanéąźçŻő(https://github.com/WeskerYuan/flydan)

3.1.2 1.2 èőÿåŔŕ

AmazeFlyéąźçŻőæŸŕApache 2.0äÿŃæŔŘä¿ŻçŽĎåijĂæžŘèőÿåŔŕãĂĆ

3.1.3 1.3 çijŰçăĄèğĎèŇČ

éąźçŻőåőŇåĚĺæŸŕæŇL’çĚğèřůæ ŇPythonéčŐæăijæŇĞå ŮçŽĎçžęåőŽçŤĺPython
2.7çijŰåĘŹçŽĎãĂĆ

10
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3.2 2. éąźçŻőçŽĎäÿżèęĄçżĎæĹŘéČĺåĹĘ

1.gcs.py:

çŤĺäžŐåŻŻè¡t’éčd̄èąŇåŹĺéŻĘç¿d’æŐğåĹűåőd̄éłŇçŽĎåIJřéİćæŐğåĹűçńŹèĎŽæIJňãĂĆ

èŕěèĎŽæIJňåIJĺèčĚæIJL’Linux çŽĎçňŤèőřæIJňçŤţèĎŚäÿŁè£ŘèąŇãĂĆèŕěè£ĞçĺŃåžŤè£d̄æŐěäÿĂäÿłéńŸçžğXBeeæĺąåİŮïijŇçŤĺäžŐæŮăäžžæIJžåŠŇåIJřéİćæŐğåĹűçńŹäźŃéŮt’çŽĎçŻÿäžŠéĂŽä£ąãĂĆXBeeæĺąåİŮè£ŘèąŇåIJĺAPI2ïijŇè¡ňäźL’å ŮçňęæĺąåijŔãĂĆåIJĺçijŰåĘŹæŮűïijŇåžŤä¡£çŤĺXBee
Pro S1æĺąåİŮïijĹä¡£çŤĺDIJI MeshåŻžäżűïijL’ãĂĆæIJL’åĚşæŻt’åd’ŽèŕęçżĘä£ąæĄŕïijŇèŕůåŔĆéŸĚDIJIåőŸæŰźç¡ŚçńŹåŠŇæŢřæ őèąĺãĂĆçŻőåL’ ïijŇdronekit
APIåŇĚæŤŕæŇĄPython 2.7ãĂĆçĎűèĂŇïijŇUbuntuæŸŕæŻt’åě¡çŽĎéĂL’æŃl’ïijŇåŻăäÿžåőČä¡£çŤĺâĂŸaptâĂŹæŰźåijŔæİěèŐůå¿ŮåĹĘåÿČåijŔåŇĚãĂĆ

2.onboard.py:

è£ŹæŸŕåŻŻè¡t’éčd̄èąŇåŹĺéŻĘç¿d’æŐğåĹűåőd̄éłŇçŽĎäÿżèęĄèĎŽæIJňãĂĆ

èŕěèĎŽæIJňåIJĺæİ£è¡¡éĚ åěŮèőąçőŮæIJžïijĹä¿ŃåęĆRaspberry
PiïijL’äÿŁè£ŘèąŇãĂĆäÿŐæ d’åŘŇæŮűïijŇ æŐğåĹűéĂŽè£ĞUSBæĹŰäÿšèąŇè£d̄æŐěïijŇæŇL’çĚğMAVLinkå ŔèőőæL’ğèąŇãĂĆæŮăäžžél’¿él’űéčd̄æIJžåŠŇåIJřéİćæŐğåĹűçńŹäźŃéŮt’ïijŇåžŤè£d̄æŐěéńŸçžğXBeeæĺąåİŮäżěè£ŻèąŇçŻÿäžŠéĂŽä£ąãĂĆXBeeæĺąåİŮåIJĺAPI2ïijŇè¡ňäźL’å ŮçňęæĺąåijŔäÿŃè£ŘèąŇãĂĆåIJĺçijŰåĘŹæŮűïijŇåžŤä¡£çŤĺXBee
Pro S1æĺąåİŮïijĹä¡£çŤĺDIJI MeshåŻžäżűïijL’ãĂĆæIJL’åĚşæŻt’åd’ŽèŕęçżĘä£ąæĄŕïijŇèŕůåŔĆéŸĚDIJIåőŸæŰźç¡ŚçńŹåŠŇæŢřæ őèąĺãĂĆçŻőåL’ ïijŇdronekit
APIåŇĚæŤŕæŇĄPython 2.7ãĂĆçĎűèĂŇïijŇUbuntuæŸŕæŻt’åě¡çŽĎéĂL’æŃl’ïijŇåŻăäÿžåőČä¡£çŤĺâĂŸaptâĂŹæŰźåijŔæİěèŐůå¿ŮåĹĘåÿČåijŔåŇĚãĂĆ

3.comm.pyïijŽ

éĂŽä£ąçŽĎçśżåŠŇåĞ¡æŢřãĂĆ

èŕěæĺąåİŮåŇĚåŘńçŤĺäžŐè¡ęè¿ĘæĹŰè¡ęè¿ĘåŠŇGCSäźŃéŮt’éĂŽä£ąçŽĎçśżåŠŇåĞ¡æŢřãĂĆéĂŽåÿÿïijŇä¡£çŤĺXBeeæĺąåİŮèől’è¡ęè¿Ęäžd’æ ćä£ąæĄŕãĂĆ

4.mas.pyïijŽ

åd’ŽäżčçŘĘçşżçż§æŐğåĹűçőŮæşŢæĺąåİŮãĂĆ

3.2. 2. éąźçŻőçŽĎäÿżèęĄçżĎæĹŘéČĺåĹĘ 11
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æ d’æĺąåİŮåŇĚåŘńéńŸçžğäżčçŘĘçşżçż§æŐğåĹűçŽĎçśżåŠŇåĞ¡æŢřãĂĆè£ŹæIJL’äÿd’çğ äÿżèęĄçŽĎéŻĘç¿d’æŐğåĹűçőŮæşŢïijŽ
2014åźt’COLLMOTçŽĎèĞłåŁĺæŐĺè£ŻçőŮæşŢåŠŇ2016åźt’çŽĎRCSNSçŽĎåĹĘæŢčåijŔæĺąåd̄ŃéćĎæţŃæŐğåĹűãĂĆ

5.nav.pyïijŽ

åŕijèĹłåŁ§èČ¡ãĂĆ

èŕěæĺąåİŮåŇĚåŘńå§žæIJňçŽĎçŻt’å ĞæIJžåŕijèĹłåŁ§èČ¡ïijŇè£ŹäžŻåŁ§èČ¡åd’ğéČĺåĹĘåd’ĎäžŐGUIDEDæĺąåijŔãĂĆè£ŹäžŻäżčçăĄæŸŕåŔĆèĂČDronekitçżĎçijŰåĘŹçŽĎåŕijèĹłåŁ§èČ¡ïijŇåĂ§éL’t’ä£őæŤźæİěçŽĎãĂĆ

6.shared.pyïijŽ

èůĺæŰĞäżűåĚśäžńçŽĎæĺąåİŮãĂĆ

èŕěæĺąåİŮåŇĚåŘńèőÿåd’Žäÿ åŘŇçŽĎåĚĺåśĂåĚśäžńæŰĞäżűåŁ§èČ¡ãĂĆåőČäżňæŸŕåÿÿéĞŔæĹŰéćĎåőŽäźL’åŕźèśąïijŇåĚůä¡ŞåŔŰåĘşäžŐåĚůä¡ŞæČĚåĘţãĂĆæ§ŘäžŻåśd̄æĂğåIJĺçĺŃåžŔåŘŕåŁĺæŮűèćńåŁăè¡¡æĹŰåőd̄ä¿ŃåŇŰïijŇåźűäÿŤåIJĺæŢt’äÿłè£ŘèąŇè£ĞçĺŃäÿ éČ¡èőd’äÿžæŸŕåÿÿéĞŔãĂĆèŕęçżĘèŕt’æŸŐèŕůåŔĆéŸĚæžŘäżčçăĄæşĺéĞŁãĂĆ

7.util.pyïijŽ

åőd̄çŤĺåŁ§èČ¡ãĂĆ

èŕěæĺąåİŮåĚůæIJL’åĞăäÿłæIJL’çŤĺçŽĎåŁ§èČ¡ïijŇä¿£äžŐç§ćéĞŔèőąçőŮåŠŇæŢřæ őæŮěå£Ůèőřå¡ŢãĂĆåd’ğåd’ŽæŢřåĞ¡æŢřåŔŕäżěçŻt’æŐěä¡£çŤĺèĂŇäÿ éIJĂèęĄåĚűäżŰæĺąåİŮãĂĆ

8.missionparser.pyïijŽ

äÿŁäijăäżżåŁąãĂĆ

9.PWMController.pyïijŽ

æL’ŞåijĂæĹŰåĚşéŮ æŮăäžžæIJžäÿŁçŽĎLEDãĂĆ

Mission_txtïijŽ å ŸæŤ¿äżżåŁąçŽĎçŻőå¡ŢãĂĆ

3.3 3. äÿżèęĄæ ěéłd’

1.åżžçńŃäÿĂäÿłéčd̄èąŇäżżåŁąïijŇåźűåřĘçŤ§æĹŘçŽĎäżżåŁąTXTæŰĞäżűåd’ åĹűåĹřæŮăäžžæIJžéąźçŻőäÿ ãĂĆ

2.è£ŘèąŇonboard.pyæŰĞäżűãĂĆ

3.åIJĺLinuxèőąçőŮæIJžè£ŘèąŇgcs.pyæŰĞäżűåźűæŐğåĹűæŮăäžžæIJžãĂĆ

3.4 4. åęĆä¡Ţä¡£çŤĺ

3.4.1 1. åżžçńŃäÿĂäÿłéčd̄èąŇäżżåŁą:

è¡ŕäżű:APM Planner 2.0

æ ěéłd’:

(1)è£ŘèąŇèŕěè¡ŕäżűãĂĆ

(2)å ŢåĞżâĂIJFLIGHT PLANâĂİãĂĆ

(3)åŔŇåĞżåIJřåŻ¿äÿŁçŽĎäÿĂäÿłçĆź(çijŰåŔůäÿž0)ä¡IJäÿžâĂIJéčd̄èąŇåŐ§çĆźâĂİãĂĆ

(4)åŔŇåĞżåIJřåŻ¿äÿŁçŽĎçňňäžŇçĆź(çijŰåŔůäÿž1)ä¡IJäÿžâĂIJèţůéčd̄çĆźâĂİãĂĆ
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(5)çżğçż åŔŇåĞżäÿĂäžŻçĆźä¡IJäÿžèůŕå¿ĎçĆźãĂĆ

(6)åŔŕäżěåIJĺéąţéİćäÿŃæŰźæŻt’æŤźçĆźçŽĎéńŸåžęãĂĄçš¿çąőåžęåŠŇæăĞéćŸãĂĆ

(7)åřĘçŤ§æĹŘçŽĎTXTæŰĞäżűåd’ åĹűåĹřmission_txtçŻőå¡Ţäÿ ïijŇåźűæŇL’çĚğæŮăäžžæIJžçŽĎåžŔåŔůè£ŻèąŇåĹŠåĹĘãĂĆ(TXTæŰĞäżűçŽĎåŘ çğřå£ĚéążæŸŕâĂŹFIRST
.txtâĂŹãĂĄâĂŹSECOND.txtâĂŹæĹŰâĂŹTHIRD.txtâĂŹãĂĆ)

åŔĆèĂČ:http://ardupilot.org/planner2/

3.4.2 2. è£ŘèąŇâĂŹonboard.pyâĂŹæŰĞäżűïijŽ

âĂŸonboard.pyâĂŹèĎŽæIJňäijŽåIJĺæŮăäžžæIJžåŘŕåŁĺæŮűèĞłåŁĺè£ŘèąŇãĂĆ

3.4.3 3. éĂŽè£ĞâĂŹgcs.pyâĂŹæŐğåĹűæŮăäžžæIJž

(1)æL’ŞåijĂLinuxãĂĆ

(2)åřĘXbeeæĺąåİŮè£d̄æŐěåĹřLinuxèőąçőŮæIJžãĂĆ

(3)è£ŘèąŇçżĹçńŕãĂĆ

(4)ä¡£çŤĺâĂŹcdâĂŹåŚ¡äżd’åĹĞæ ćåĹřéąźçŻőçŻőå¡ŢãĂĆ

(5)éĂŽè£ĞâĂŹ sudo python gcs.py -xbee /dev/ttyUSB0
âĂŸè£ŘèąŇçŽĎâĂŹgcs.pyâĂŹãĂĆä¡£çŤĺâĂŹ–helpâĂŹæĹŰåŔĆèĂČæžŘäżčçăĄçŽĎæŰĞæąčå ŮçňęäÿšäżěèŐůå¿ŮèŕęçżĘçŽĎèĎŽæIJňåŔĆæŢřãĂĆ

3.4. 4. åęĆä¡Ţä¡£çŤĺ 15
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(6)æŐğåĹűåŔřåřĘåijĂåğŃæŔŘçd’žäÿĂäžŻä£ąæĄŕãĂĆçŻÿåžŤåIJřè¿ŞåĚěå Ůæŕ äżěæL’ğèąŇçL’źåőŽçŽĎæŞ ä¡IJãĂĆ

Keylist:
'x': 0, # switch the mode to auto
'1': 1, # the first mission
'2': 2, # the second mission
'3': 3, # the third mission
'l': 4, # landed
'd': 5, # turn on the LED
'k': 6, # kill thread and restart

æ čåÿÿèţůéčd̄éąžåžŔåžŤèŕěæŸŕ:

1).æŇL’âĂIJ1âĂİ/âĂIJ2âĂİ/âĂIJ3âĂİïijŇéĂL’æŃl’çňňäÿĂ/çňňäžŇ/çňňäÿL’äÿłäżżåŁąãĂĆ

2).æŇL’âĂIJxâĂİéŤőïijŇåĹĞæ ćåĹřèĞłåŁĺæĺąåijŔåźűèţůéčd̄ãĂĆ

3).æŇL’âĂIJdâĂİéŤőïijŇæL’ŞåijĂLEDçĄŕãĂĆ

4).æŇL’âĂIJl âĂİéŤőïijŇçŻt’æŐěéŹ èŘ¡æŮăäžžæIJžãĂĆ

5).æŇL’âĂIJkâĂİéŤőïijŇåĚşéŮ çž£çĺŃåźűéĞ æŰřåŘŕåŁĺãĂĆ

3.4. 4. åęĆä¡Ţä¡£çŤĺ 16
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License BY CC 4.0
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https://creativecommons.org/licenses/by/4.0/deed.zh
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